Eléments de Correction A_Roux

TD — Manege SPIN FLY

POINT METHODE :

e Composition des mouvements (Vitesses) (« Indiana Jones ») (Q4) :

Vaer, /Ry = Vaer,/r, ;1 ' Vacr, /R, , T "+ Vaery/r,

e Formule de changement de point (calcul de vitesse) (Formule de Varignon / « BABAR ») (Q4) :

Vper,/R = Vaecr, )R + BANQp /r

e Dérivation vectorielle (Q7) :

e, =




Eléments de Correction A _Roux

ELEMENTS DE CORRECTION :

Q1/0 =1.2y \K 9-2/1 =60.x,
@

Ql:

® %5

Zy

Tpes,2 : Cercle de centre B et de rayon [BD], dans le plan (0, X3,Y3)
Tpez/1 : Cercle de centre D et de rayon [D:D] avec D, projeté de D sur (B, X1)
Tpe1o : Cercle de centre D; et de rayon [D,D] avec D; projeté de D sur (0, z)

Tpesjo : Sphere de centre B et de rayon [BD]

Q3:
(o) = ¥ 70
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{V32} = qbfg
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Qa:

V(D €3/0)=V(D€e3/2)+ V(D €e2/1)+ V(D € 1/0)

V(D €3/2) =V(BE€3/2)+DBAQy; =c.¢.7;

V(D €2/1) =V(B €2/1) + DB AQy), = c.0.5ind.Z3

V(D €1/0) = V(B €1/0) + DB AQy g = c. 4. (cose.y; — sing. cosd.x;)

Q5:

ol ={ ¢.E§+9.f§+q§.f§ .
3/0 c.}. (cosp.yi — sing. cosf.x7) + c.6.sing.z3 + c.¢.y3)
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Q6:

||V(D € 3/0)||max =10m/s = 36 km/h

Q7:

I'(De3/0)= (—c.tﬁ.sinq[).cos& —c.). ¢p.cosO + 2.c.y.f.sing. sinf — 2.c.¢3.1,l).cos¢.cos€).x_’1
+ (c.P.cos¢p — 2.c.p. . sing — c. % sing.cos6).y; + (—c.0%.sing).y;
+ (—c.$?).x3 + (c.¢).y3 + (c.O.sing + 2.c.¢.0.cosp).z3

Q8:
|IT(D € 3/0)||

= \/(c.é.d).cosd) +c. éz.sind).cosd))z + (c. éz.sind))z + (c. 9.({).51’71(;[))2 + 2.c.62.sin¢.c. 6. $.sin’p

Q9:

I'(D € 3/0) =185m/s> =2.g
| [ve



