
TP DOSSIER TECHNIQUE        A_ROUX 

 

STABILISATEUR GYROSCOPIQUE DE BATEAU 

 

DOSSIER TECHNIQUE 
 

 

 

  



TP DOSSIER TECHNIQUE        A_ROUX 

 

GEOMETRIE ET PROPRIETES DE MASSES DES ELEMENTS  

DU STABILISATEUR 

Dans les maquettes numériques chaque sous-ensemble (s-e) est doté d’un repère de référence 

correspondant à celui des calculs qui seront menés en dynamique 

 

Bateau 1 
 

 

 

Cadre 2 

 
La masse du moteur de rotation du volant est de 497 g. Le moment d’inertie du rotor du moteur  

a été identifié à 3,0810-5 kg.m2. En conséquence la masse du rotor est d’environ 192 g et celle du stator 

d’environ 305 g. Ces valeurs viennent s’ajouter au Cadre et au Volant. 
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Volant 3 

 

 

Surcharge 4 
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DIMENSIONS DU VOLANT D’INERTIE 
 

 
 

Images du volant 
 

Le volant homogène simplifié, constitué de six solides, est en acier (AISI 4340 acier normalisé) de 

masse volumique 3m.kg7850 −= .  

 

 

Définition et dimensions des six solides du volant  
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Six solides élémentaires 

Images  du volant 

réel  

Image  du volant 

simplifié 
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STRUCTURE DU CADRE DU GYROSCOPE 
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CONSTITUANTS DU VERIN ELECTRIQUE 
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DOCUMENTATION CONSTRUCTEUR 

Vérin électrique 
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Centrale inertielle 
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Encodeur 
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